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Unterstiitzung bei Versuchen zur Fahrdynamik von

planetaren Rovern

Allgemeine Problemstellung

Das Institut fur Robotik und Mechatronik befasst sich seit mehreren
Jahren mit der Simulation von planetaren Rovern auf weichem
Untergrund. Zur Verbesserung der Modellierung des Rad-Boden-
Kontaktes sowie zur Demonstration des Fahrverhaltens beziglich
Mobilitat und Fahrdynamik des Rovers wurde deshalb ein planetares
Explorationslabor aufgebaut.

Aufgabenstellung

Wahrend der Tatigkeit sollen in der Testanlage typische
Testszenarien mit sandigem und steinigem Geldnde
aufgebaut  werden. Weitere  Aufgaben sind das
charakterisieren des Gelandes durch Hardwaremessungen
und ldentifikation der Bodenparameter aus den Messungen,
sowie das Abfahren von vorgegebenen Trajektorien mit dem
Rover. Wahrend der Experimente sollen die Zustdnde des
Rovers mit Hilfe von vorhandenen Messeinrichtungen erfasst
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